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‘ Mobilité urbaine

Défis

Etalement urbain Que peut-on faire

pour se permettre
un avenir meilleur

Global greenhouse gas emissions by sector [SESAIEE

T'his is shown for the year 2016 - global greenhouse gas emissions were 49.4 billion tonnes CO in Data

Global CO, emissions {rom transport

This is based on global transport emissions in 2018, which totalled 8 billion tonnes CO..
Transport accounts for 24% of CO, emissions from energy. 2018

74.5% of transport emissions
come from road vehicles

Road (passenger) Road (freight)  Aviation Sh'pp'no

. . . . o / . b
(includes cars, motorcycles, buses, and taxis) (includes trucks and lorries) (81% passenger;

- 19% from freight) 106‘%
45.1% 29.4% 11.6% :

A e

Sourte: Cé)gu[;a?senger emissionsi: Rail
. Y % from international; o)
Climate Watch, . - e oh) ikR?ﬂo’*?é d Trans rt 40% from domestic flights 1%
World Resources Institute, ™ use in buildin® " ", Po _ , Other
. , k 0 (mainly transport of oil, gas, water, steam and
OUI’WOI’[C/U’IC/GZ‘0,0I’g o > 11,9/0 other materials via pipelines)
o)
QOurWorldinData.org - Research and data to make progress against the world's largest problems. 22 13
QurWorldinData.or - Research and data to make progress against the world's largest probler . | Data Source: Our World in Data based on International Energy Agency (IEA) and the International Council on Clean Transportation (ICCT). Licensed under CC-BY by the author Hannah Ritchie. Iab
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Que peut-on faire
pour se permettre un avenir meilleur
et un systeme de mobilité plus efficace et durable ?
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IMITER COMPARER  ELABORER
le comportement plusieurs des stratégies
des participants scénarios alternatifs pour une mobilité
du systeme de dans ce systeme plus durable

mobilité simulé

3 Bes';ih.-d'un modele de simulation
suffisamment deétaillé et fiable

lab
recherche

Tatiana SEREGINA « 3 » environnﬁmﬁgt

)



n lab
lle-de-France )
Modeéle de mobilité a base d'agents environnement

-

lle-de-France
]
MATS' m MATSim utilise une approche itérative
Multi-Agent Transport Simulation - nour simuler la fagcon dont on s’adapte aux choix de chacun
lorsque on essaye de se déplacer entre les lieux d'activité.
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Qualité Modele de simulation

Calibration - ajustement
des parametres du modele
pour « mieux » reproduire
les observations connues.

www.aintralabs.com

Données - un élément clé.

Nouvelles sources de données de mobilité
« GPS

* CCTV (Closed-circuit television,
video surveillance)

« ANPR (number-plate recognition

* Transponders / Toll Tags

e SmartCards ol

* Infrared cameras ) Antennae

ﬂD‘riw:r

e Bluetooth Feedback
cplay

o WiFi

- Mobile phones  Source: AutoV
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Qualité Modele de simulation

Défis de calibration du modeéle MATSIm : Comment aborder ?
Complexité du modeéle et intensité de calcul Recherches actuelles
 Grand nombre de parametres d'entrée. % Prototype simplifié du modele
* Plusieurs sous-modeles de choix pour chaque individu. < Analyse de |'efficacité
* Procédure itérative d'affectation du trafic. des approches de calibration
 Longue durée de simulation. disponibles
 Données requises pour la calibration. % Deévelopper et appliquer

I'approche la plus efficace
Calibration « Boite Noire » vs. Approche Métamodéle

General-purpose (“black-box™) Metamodel as

calibration algorithms: : : a linear combination
calibration ¢ |

* Heuristic algorithms (Tabu search, plus rapide Ol a general-purpose

and problem-specific
components.

Monte Carlo sampling, ...)
» Metaheuristic algorithms
|uti ' a9 . :
(evo u't|onary.a|gor|thms, &9 dcecsitent
genetic algorithm (GA), ...) un grand nombre
 Machine learning techniques§ 4'évaluations
(Neural network (NN), ...) de simulation
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